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1 Markenrechtliche Hinweise
PROFINET® (Process Field Network) ist der offene Industrial Ethernet-

® Standard von = Profibus & Profinet International (PI) fur die Automatisie-
rung.
PROFINET® ist ein registriertes Warenzeichen der
PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.

SIMATIC S7, STEP 7 und TIA Portal sind eingetragene Warenzeichen der
SIEMENS AG

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01
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Nutzungsbedingungen

Fir die fehlerfreie Funktion des Funktionsbausteins/den Funktionsbausteinen
in anderen als in dieser Dokumentation genannten Einsatzbedingungen Uber-
nimmt Bosch Rexroth keine Haftung und keine Gewahrleistung.

Der Einsatz des Funktionsbausteins/der Funktionsbausteine im Applikations-
programm des Kunden erfolgt auf eigene Verantwortung.

Die beschriebenen Funktionsbausteine/Applikationen dienen lediglich als Bei-
spiele, d. h. Bosch Rexroth tGbernimmt keine Gewahr fiir eventuell auftretende
Kompatibilitatsprobleme im Zusammenhang mit zukiinftigen Steuerungen.

Dariiber hinaus besteht kein Anspruch auf Wartung und/oder Erweiterung der
veroffentlichten Funktionsbausteine/Applikationen.

Bosch Rexroth AG

Nutzungsbedingungen



Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01



3

R911420402, Ausgabe 01

ctrIX DRIVE 7/42

Uber diese Dokumentation

In dieser Dokumentation wird der SPS-Funktionsbaustein
FB_PN_PowerSupply cXD beschrieben.

Der Funktionsbaustein FB_PN_PowerSupply cXD erméglicht die Steuerung von
ctrIX DRIVE Versorgungsgeraten und Leistungsteilen liber PROFINET-Kommuni-
kation mit Siemens TIA SPS-CPUs der Serie S7-1200 und S7-1500.

Mit Hilfe des Funktionsbausteins FB_PN_PowerSupply cXD wird folgendes
ermoglicht:

interne Zustande des Gerats identifizieren

Uberginge zwischen den State Machines des Geréts handhaben

den Betriebsmodus steuern

Fehler des Gerats l6schen

Diagnoseinformationen des Gerats auslesen

AuBerdem werden in dieser Dokumentation die notwendigen Einstellungen in

ctrIX DRIVE, der Siemens-Steuerung und im TIA Portal beschrieben, um den
Funktionsbaustein FB_PN_PowerSupply cXD nutzen zu kénnen.

Ausgaben dieser Dokumentation

Ausgabe |Stand Bemerkung
01 2023-12-07 Erstausgabe

Rickmeldung zu dieser Dokumentation

Ilhre Erfahrungen sind fiir uns ein wichtiger Bestandteil im Verbesserungspro-
zess fur Produkt und Dokumentation.

Wenn Sie in dieser Dokumentation Fehler entdecken oder Anderungen wiin-
schen, waren wir lhnen fir |hre Rickmeldung dankbar.

Senden Sie lhre Anmerkungen bitte an = dokusupport@boschrexroth.de

Bosch Rexroth AG

Uber diese Dokumentation


mailto:dokusupport@boschrexroth.de

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01



4

R911420402, Ausgabe 01

ctriX DRIVE 9/42
Ubersicht

Konfiguration
Ubersicht

In den folgenden Kapiteln werden die notwendigen Einstellungen in ctriX
DRIVE, der Siemens-Steuerung und im TIA Portal beschrieben, um den SPS-
Funktionsbaustein nutzen zu kénnen

Die Abbildung zeigt ein ctrlX DRIVE Antriebsregelgerat als PROFINET 1O device
mit einer Siemens-Steuerung als PROFINET IO controller.

Die initiale Konfiguration des ctrlX DRIVE erfolgt mit ctrIX DRIVE Engineering.
Der Zugriff auf Parameter und der Betrieb des ctrIX DRIVE erfolgt Uber die
Siemens-Steuerung und mit Hilfe der SPS mit der TIA Portal-Software.

Bosch Rexroth AG

Konfiguration
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TIA Portal

ETHERNET

Siemens SIMATIC S7 CPU
Fieldbus Master

ctrlX DRIVE

ETHERNET

4.2 Konfiguration — ctrIX DRIVE Engineering

Nachfolgend ist die notwendige Konfiguration von ctrIX DRIVE mit Hilfe von
ctrIX DRIVE Engineering beschrieben.

Siehe auch Firmware-Anwendungsbeschreibung "Verbindungsaufbau mit dem
Antrieb"

Voraussetzungen

e ctrIX DRIVE Engineering ist installiert
e ctrIX DRIVE verwendet mindestens die Firmware AXS-V-0308 oder neuer

—lo

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01
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Fihrungskommunikation des ctriX DRIVE konfigurieren

1. ) Die Fihrungskommunikation des ctrIX DRIVE muss auf ,PROFINET einge-

stellt werden.

Applikations-Profil auswahlen:

e Bis AXS-V-0402: Als Applikations-Profil muss ,,Sercos-Profil“ ausgewahlt
werden.

e Ab AXS-V-0404: Als Applikations-Profil muss ,,FSP-Drive Profil“ ausge-
wahlt werden.

Zum Andern der Fiihrungskommunikation muss der ctrlX DRIVE neu

gestartet werden.

» Flihrungskommunikation und Applikations-Profil sind konfiguriert.

Binstellungen  |P Einstellungen  Slot 0 (Consumer)  Slot 1 (Producer)

Aktives Protokoll | PROFINET® | PJRJOJF] !
DU TRIAL FTAERRET
Aktives Profil | FSP-Drive Profil | NTETT

Status Kommunikation |A[H]'U'5 Pre-Operational |

9 Kopplung Flihrungskemmunikation - Subdevice aktiv

Protokoll und Applikationsprofil andem |

Geratename

Abb. 1: Fihrungskommunikation konfigurieren
Prozessdaten im AT und MDT konfigurieren

2. ) Konfigurieren der fiir das =~ Beispielprogramm notwendigen Parameter in
den Prozessdaten.

» Zu

Setings IPsettings St St 1

konfigurierende Prozessdaten im AT

S-0-0135, Servodrive-Profil: Statuswort

S-0-0144, Signal-Statuswort: Wert

S-0-0386, Position controller: Position actual value
S-0-0535, Velocity controller: Velocity actual value
S-0-0390, Diagnostic message: Manufacturer status register
S-0-1720.0.2, Versorgerregelung: Statuswort

2

=

gﬁ@
Q
&

Data configuration
Status prepare i
...... 0 S-0-0135: Drive status word
Number 105 ] 2 5-0-0144 : Signal status word
Producer cycle time 3000.000 u! 4 5-0-0386 : Active position feedback value

Max. connection length :55
Cumrent conn. length _213
-1

Process data

8  5-00535: Active velocity feedback value
12 5-0-0230 : Diagnostic message number
16 5-0-1720.0.2 . Power supply status word

LR AEE G 285 1L JIE
X X X X X X X

Abb. 2: Prozessdaten im AT konfigurieren

R911420402, Ausgabe 01

Bosch Rexroth AG

Konfiguration



12/42  ctrIX DRIVE
Konfiguration — ctrlX DRIVE Engineering

Zu konfigurierende Prozessdaten im MDT:

S-0-0134, Servodrive-Profil: Steuerwort

S-0-0145, Signal-Steuerwort: Wert

S-0-0282, Antriebsgefiihrtes Positionieren: Sollwert
S-0-0259, Positioning profile: Profile velocity
S-0-0260, Positionierprofil: Beschleunigung
S-0-0359, Positionierprofil: Verzégerung
S-0-1720.0.1, Versorgerregelung: Steuerwort

Settings P settings Slot0 Skt 1

JrlofF] ]
5‘% TR

1 Data configuration

Consumer asynch. l{nn _wﬂch:lng} | ;

[ 1 Offset IDN +* | X
Siatus prepare

e ——— 0 500134 Master control word * X
Humber i | 2 S-0-0145: Signal control word + x
Producer cycle time 3000.000 |us 4  S5(0-0282: Positioning command value + X
Allowed data losses 4 | 8 S0-0259: Positioning velocity + x
o ::0 . 12 S-0-0260: Positioning acceleration + x

courter

= 16  S-0-0359: Positioning deceleration * X
Max. connection length |56 | 20 S0-17200.1: Power supply control word + x
Cument conn. length 26

-
Process data

Abb. 3: Prozessdaten im MDT konfigurieren
Signalsteuerwort konfigurieren
3. ) Zielparameter und Bitnummern im Signalsteuerwort konfigurieren (S—0-

0144).

Status Zielparameter Bitnummer
Bt0: O 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 =
Bt1: O 5-0-0000.0.0: deer> v| [0 By
Btz O 5-0-0000.0.0: deer> ~| [0 &
Bt3: O |5-0-0000.0.0: deer> v| |0 B
Bit4: O |5-0-0000.0.0: deer> ~| [0 &
Bt 5. (O | 50-0099.0.0: Zustandsklasse 1: C0500 Reset-Kommando | [0 v | Eg
Bt6: O 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 =
Bt 7. O 5-0-0000.0.0: deer> v| [0 By
Bt O 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 =
Bit9: O |5-0-0000.0.0: deer> v| |0 B
Bit 10: O | 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 By
Bit 11: O | 5-0-0000.0.0: deer> v| |0 By
Bt 12 O | 5-0-0000.0.0: deer> ~| [0 2
Bt 13: O | 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 By
Bt 14: O | 5-0-0000.0.0: <eer> «| (D =
Bit 15: O | 5-0-0000.0.0: deer> ~| 0 By

Abb. 4: PN_PowerSupply cXD_Signal control word settings - ctrIX DRIVE Engineering.png

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01
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Konfiguration — Siemens-TIA Portal

Signalstatuswort konfigurieren
4. ) Quellparameter und Bitnummern im Signalstatuswort konfigurieren (S-0-

0145).
Status Guellparameter Bitnummer
Bt0: O 5400424 0.0: Subdevice-STM: Status, Parametrisrungsmodus ~ |0 v By
Bt 1. €  500424.0.0: Subdevice-5TM: Status, Parametrisrungsmodus ~ (1 ~ | Eg
Bt 2. (O 540-0437.0.0: Postionierstatus: Wart ~ |2 v By
Bit3: O |500419.00: Antriebsgefuhrites Postionieren: Kommandoguittung [0 ~ | Eg
Bt 4: (O | 50-0331.0.0: Geschwindigkeits-Status: lstwert = 0 | (0 v By
Bt 5 (O P-0-0115.0.0: Achs-State-Machine: Statuswort, Achse ~||5 ~ | Eg
Bit6: (O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> v| (0 EN
Bt 7. O |5-0-0000.0.0: <kein Signal> ~ |0 =
Bt 8 (O | P-0-0110.0.0: Achs-State-Machine: Statuswort 2, Achse w7 v By
Bit9: O |5-0-0000.0.0: <kein Signal> ~ |0 =
Bit 10: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> v| (0 EN
Bit 11: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> ~ |0 =
Bit 12: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> v| (0 EN
Bit 13: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> ~ |0 =
Bit 14: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> v| (0 EN
Bit 15: O | 5-0-0000.0.0: <kein Signal> ~ |0 =
4.3 Konfiguration — Siemens-TIA Portal

Nachfolgend ist die notwendige Konfiguration von ctrIX DRIVE im Siemens-TIA
Portal beschrieben.

O Bei Fragen zum TIA Portal sehen Sie bitte in der Hilfe zum TIA Portal nach.

Voraussetzungen

e TIA Portal ist installiert

e Siemens-Steuerung Simatic S7-1200 oder Simatic S7-1500 ist vorhanden
1. ) Starten Sie TIA Portal.

Sicherstellen, dass ctrIX DRIVE in dem Hardware-Katalog des TIA Portal ver-
figbar ist

2. ) ctrIX DRIVE muss in dem Hardware-Katalog des TIA Portal enthalten sein.

Wenn ctrlX DRIVE nicht in dem Hardware-Katalog des TIA Portal vor-
handen ist, dann muss die GSDML-Datei von ctrIX DRIVE installiert
werden. Alternativ kann das mitgelieferte Beispielprogramm gedffnet
werden, dann ist ctrlX DRIVE automatisch im Hardware-Katalog des TIA
Portal verfiigbar.

Um die GSDML-Datei von ctrIX DRIVE manuell zu installieren, gehen Sie
wie folgt vor:

1. Die GSDML:-Datei von ctrIX DRIVE ist im ZIP-Archiv enthalten. Entpacken
Sie das ZIP-Archiv.

il Die GSDML:-Dateien sind auch im Installationsverzeichnis von ctrlX
DRIVE Engineering bzw. ctrlX WORKS enthalten. Zu dem Installationsver-
zeichnis von ctrIX DRIVE Engineering gelangen Sie direkt, indem Sie in
ctrIX DRIVE Engineering das Men( ,Hilfe — Geratebeschreibungsdateien®
aufrufen.

R911420402, Ausgabe 01 Bosch Rexroth AG

Konfiguration
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Konfiguration — Siemens-TIA Portal

Bosch Rexroth AG

Bei einer Anderung an der TIA Software muss auch das angepasst werden:
2. Installation der GSDML im TIA Portal (notwendige Schritte hierzu ent-

nehmen Sie bitte der Hilfe zum TIA Portal).

» ctrIX DRIVE ist im Hardware-Katalog des TIA Portal verfligbar.

Optionen

C

+ | Katalog

|-:5uchen:-

JETIE

E Filter Profil: <Alles

» [ Controller

(=3 HM

m PC-5ystemne

[ Antriebe & Starter

(1§ Metzkomponenten

m Erfassen & Uberwachen
(1 Dezentrale Peripherie

m Feldgerite
(1§ Weitere Feldgerate

| * v w wv wv wv w w

« [l FROFINETIO
~ [ Drives

« [ ctrlx DRIVE

[ stromversorgung und ~verteilung

b E Weitere Ethernet-Gerdte

- 5 Bosch Rexroth AG

[l ctrix DRIVE xCD
[l cirix DRIVE xC5
[l crix DRIVE XMD
[l cirix DRIVE xM5
[l ctrix DRIVE XMy
[l ctrix DRIVE xVE
[l cirix DRIVE xvR

[~] ]

R911420402, Ausgabe 01
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Netzwerk-Konfiguration

3. ) ctrIX DRIVE wird als PROFINET |10 device im PROFINET-Netzwerk konfigu-
riert. Die Parameter in dem zyklischen Datenkanal (AT und MDT) sind
vordefiniert als Eingangs- und Ausgangsmodule im Hardware-Katalog.

» Die Netzwerkverbindung ist wie im Beispielbild zu sehen.

ctr DRIVE
CPU 1215C

ctrIX DRIVE

Konfiguration — Siemens-TIA Portal

ctrhe-drive-xcd
ctrl¥ DRIVE ¥CD

ctrl¥ DRIVE

ctrIX DRIVE Konfiguration — Eingangs- und Ausgangsmodule hinzufligen

4. ) Die Eingangs- und Ausgangsmodule im Hardware-Katalog sind dem ctrIX
DRIVE hinzuzufligen.

» Die Eingangs- und Ausgangsmodule sind gemappt.

w Maodul . Baugr...
¥ ctrix-drive-xcd 0
b XCD interface PF30 o]

b Axis 1 output_1 o Axis 1 output
¥ Auis 1input_1 N
9 Axis 1 safety outpu

R911420402, Ausgabe 01

(= =l = R = R = R -]

Steckplatz
o
0x1

Axis 1 safety input
Axis 2 output

Axis 2 input

Axis 2 safety output
Axis 2 safety input

E-Adresse A-Adres... Typ

ctrl¥ DRIVE XCD
ctrix-drive-xcd
Axis 1 output
Axis 1input

A | Katalog

|<5uchen>

E Filter Profil:
] 5 Kopfmodul
« [ Modul

M

<Alle

I [l s 1 output

EMS 1 safety input
[lr\xi: 1 safety output
[lMs 2 input

Il s 2 output
EMS 2 safety input
[lr\xi: 2 safety output

] ﬁ Submodule

Bosch Rexroth AG
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ctrIX DRIVE Konfiguration — Adresszuweisung

5. ) Um mit Hilfe des Funktionsbausteins auf die Eingangs- und Ausgangsmo-
dule zugreifen zu kénnen und Daten austauschen zu kénnen, ist es not-
wendig den Strukturen der Eingangs- und Ausgangsmodule die Adressen
zuzuweisen.

» Das nachfolgende Bild zeigt die Verwendung der "|_address"- und
"Q_address"-Werte, wie sie im ctrlX DRIVE konfiguriert sind.
Wichtig: Bei "l_address" und "Q_address" missen die Adressnummern
in der gezeigten Reihenfolge erfolgen.
e Steuerwort (Axis 1 output 1):
- S$-0-0134 und S-0-0145
- S-0-1720.0.1
e Statuswort (Axis 1 input 1):
- S$-0-0135 und S-0-0144
- S-0-1720.0.2
e Diagnose: S-0-0390
il "Axis 1 output_1" und "Axis 1 input_1" sind Slots auf der Siemens TIA
SPS-CPU.
Die |- und Q-Adressen miissen mit Hilfe von Variablen auf den Funk-
tionsbaustein verlinkt werden:
- Variable In InADDR WORD %68.0 — FB.stInputDrive
- Variable In OutADDR WORD %68.0 — FB.stOutputDrive
Um die Variablen korrekt zu deklarieren, beachten Sie

bitte = Tab. 1 Schnittstellenvariablen des Funktionsbausteins
FB_PN_PowerSupply cXD auf Seite 21.

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01
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|‘:_5 Topologiesicht HﬁEh Netzsicht ||T]'f Geritesicht

i =

“!U
*
[

5

i}
il
1]

e d@B =14

=k Ak == 7} = T

%DBa

“FB_Powersupply_
DB_1"

w320 A
“Enable_F8" “FB_PN_PowerSupply_cxD"
— ——en Eno
. 0o UW118.0
In_Enable’ — Enable *out_in
N InOperation =i Operation®
“In_TargetMode” — TargetiMode WM18.1
P Error — "Out_Error’
"In_Operation  QperationMode “mnzo
ModeSelection” — selection ErrorlD — “Out_ErroriD”
. NG WAWZ2
In_Erroriode ErrorMode “Out_Actual
waD8 ActualMode — Made”
*In_Ti it
n_Timeou Timeout UMW2E
WM12.0 Operationhode  “Out_Operation
“In_Clearrror” — clearError Status — ModeStatus”
. U126 .0
stinputDrive PowerSupply  "Out_Power
Errar =i SupphyError®
WI26.1
*Out_Power

FowerSupply
Warning —i Supphiarning”
262
*Out_ClearError
ClearErrorAck —Ack”

Y28
"Out_State”

DriveDiagnostic
Number

leutput.Dy

Gerateiibersicht

'ﬁ’ Modul

Ba.. Steckplatz E-Adres... A-Adresse
> ctrixdrive-xcd o o
» XCDinterface PF30 o 0x1
~ Axis 1 output_1 0 Axis 1 output
l 5-0-0134.0.0: Master control word ] Axis 1 output 1 68...69 ]

5-0-0145.0.0: Signal centrel word o Axis 1 output 2 70..71
5-0-0282.0.0 Positioning command value o Axis 1 output 3 72.75
5-0-0259.0.0: Positiening velocity 0 Axis1outputd 76..79
5-0-0260.0.0: Positioning acceleration o Axis 1 output 5 80.83
5-0-0359.0.0: Positioning deceleration o Axis 1 output 6 84..87
5-0-1720.0.1: Power supply control word 0 Axis1output? 88..89

o 18

o 19

o 110

o m

o 112

o 113

o 114

o 115

Axis 1 input_1 ] Axis 1 input
‘ 5-0-0135.0.0: Drive status word o Axis 1input 1 68...69 ]

5-0-0144.0.0: Signal status word o Axis 1input 2 70.71
5-0-0386.0.0: Active position feedback value o Axis 1input3 72.75
5-0-0535.0.0: Active velocity feedback value o Axis 1inputd 76..79
5-0-0390.0.0: Diagnestic message number 0 As1inputs  80..83
5-0-1720.0.2: Power supply status word 0  Axs1input6  84.85

o 27

o 28

o 29

o 210

o 2n

o 212

o 213

o 214

o 215

0 Axis1safetyo..

o

s

Auis 1 safetyin_.

<@ Variablen ” & Anwenderkonstanten

=2 B

PRC-Variablen

| [Name Variablentabelle Datentyp Adresse

1 o In_Enable Defaulttag table_1 Boaol %MO0.0
2 o In_Targethio Defoulttag table_1  Int Fh2
3 ModeSelection Defaulttag table_1  Int FehdWid
4 o Defoulttag table_1  Int FhE
5 ool Defaulttag table_1  Time “%MD8
6 _ClearError Defaulttag table_1  Beol %hH12.0
7 %[ In_InLADDR Defaulttag table_1  “stStatusWord__ %I68.0
8 b[\n_Ou(LADDR Delauh(astab\ej “stControlWord... %Q68.0
9 < Out_InOperation Defaulttag table_1  Boal %M18.0
10 Qut_Error Defaulttag table_1 Boaol %M18.1
11 < Out_ErrerlD Defaulttag table_1  Int FBh20
(12 - Out_ActualMode Defaulttag table_1 Int k22
| 13 <@ Out_OperationModeStatus Defaulttag table_1  Int Fh24
14 < Qut_PowerSupplyError Defaulttag table_1 Bool %M26.0
15 @ out Powersupplyiarming Defaulttag table_1  Bool %261

R911420402, Ausgabe 01
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Beschreibung des Funktionsbausteins
FB PN_PowerSupply cXD

Kurzbeschreibung

Der Funktionsbaustein FB_PN_PowerSupply cXD ermdglicht die Steuerung von
ctrIX DRIVE Versorgungsgeraten und Leistungsteilen Gber PROFINET-Kommuni-
kation mit Siemens TIA SPS-CPUs der Serie S7-1200 und S7-1500.

Mit Hilfe des Funktionsbausteins FB_PN_PowerSupply cXD wird folgendes
ermoglicht:

interne Zustande des Gerats identifizieren

Ubergange zwischen den State Machines des Gerats handhaben

den Betriebsmodus steuern

Fehler des Gerats l6schen

e Diagnoseinformationen des Gerats auslesen

Die Hauptfunktion des Funktionsbausteins FB PN _PowerSupply cXD besteht

darin, einen Ubergang der Leistungsversorgung in den angeforderten Zielmodus
durchzufihren.

Bosch Rexroth AG

Beschreibung des

Funktionsbausteins FB_PN_PowerSu

pply_cXD
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Schnittstellenbeschreibung

WDB4
“FB_PowerSupply_
DB_1"
%W32.0 WB1
“Enable_FB" “FB_PN_PowerSupply_cXD"
| | en £no
. ".'f:l'u"l[l'.[ll' W18.0
In_Enable” == Enable "Out_In
LW InOperation — Cperation’
"In_TargethMode” — TargethMode W18 1
- Error — "Cut_Error”
“In_Operation  QOperationMode WMW20
ModeSelection” — Selection ErroriD — "Out_ErroriD”
. "'Hu"l'i"ﬁi Nz 2
In_Erreriode Erroriode "Out_Actual
MDA ActualMode — Mode®
“In_Ti t*
n_Timeou Timeout UMWEA
W112.0 OperationMode  “Out_Operation
“In_ClearError® = ClearErrar Status ModeStatus”
PAGE O WMM26.0
“In_InLADDR" — stinputDrive PowerSupply  ~Out_Power

Error — SUpplyErrar

PowerSupply

WMM261
"Out_Power

Warning — SupplyWarning”

262

"Cut_ClearError

ClearErrorAck — Ak

CriveDiagnostic
MNumber

stOutputDrive

Abb. 5: Funktionsbaustein FB_PN_PowerSupply _cXD

@aDzs
"Qut_State”

PHQ6B .0
*In_OutLADDR"

R911420402, Ausgabe 01



ctrIX DRIVE 21/42

Tab. 1: Schnittstellenvariablen des Funktionsbausteins FB_PN_PowerSupply_cXD

E/ATyp

Name

Datentyp

Beschreibung

VAR_INPUT

Enable

Bool

1: Die Bearbeitung des Funktionsbausteins lauft

TargetMode*

Int

Auswahl des Zielmodus, der von der Leistungsversorgung
erreicht werden soll.

® 1 (MAINS_OFF_NO_DISCHARGE): Die Leistungsversor-
gung soll sofort, d. h. ohne den Zwischenkreis zu ent-
laden, in den Zustand "Netz aus" libergehen

® 2 (MAINS_OFF_DISCHARGE): Die Leistungsversorgung
soll zunachst den Zwischenkreis entladen und
anschlieBend in den Zustand "MAINS_OFF" Gibergehen

® 3 (DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE): Die Leistungs-
versorgung soll unabhangig von seinem aktuellen
"ActualMode" in den Zustand "DC_POWER_OFF" wech-
seln

e 4 (DC_POWER_OFF_DISCHARGE): Die Leistungs-
versorgung soll die Entladung des Zwischen-
kreises durchfihren und dann in den Zustand
"DC_POWER_OFF" wechseln

® 5 (DC_BUS CHARGED): Die Leistungsversorgung soll
in den Zustand "Zwischenkreis geladen" wechseln.

® 6 (OPERATION_MODE): Die Leistungsversorgung soll
in den Betriebsmodus wechseln

OperationModeSe-

lect

Int

Auswahl des Betriebsmodus fiir Versorgungsgerat / Leis-
tungsteil:

® 1: Hauptbetriebsart (S-0-1709.0.1)

® 2: Nebenbetriebsart 1 (S-0-1709.0.2)

® 3: Nebenbetriebsart 2 (S-0-1709.0.3)

® 4: Nebenbetriebsart 3 (S-0-1709.0.4)

Tipp: Die ausgewahlte Betriebsart wird auch in dem
Steuerwort der Leistungsversorgung angezeigt (S—-0-
1720.0.1); Voraussetzung hierfiir ist, dass die externe

Ansteuerung des Versorgungsgerats / Leistungsteils iber
den Feldbus konfiguriert ist (P-0-0860, Bit 16/17="00").

ErrorMode*

Int

Auswahl des Zustands, in den das Versorgungsgerat /
Leistungsteil beim Verlassen eines Fehlerzustands gehen
soll:

® 1 (ERROR_TRANSITION_NO_DISCHARGE): Der Funk-
tionsbaustein schaltet je nach Zielmodus entweder
auf "MAINS_OFF" oder "DC_POWER_OFF" um - eine
Gleichstromentladung findet nicht statt

® 2 (ERROR_TRANSITION_DISCHARGE): Der Funktions-
baustein schaltet auf "DC_DISCHARGING" um und
beendet diese, bevor er in den nachsten Zustand
wechselt

Timeout

Time

Maximal erlaubte Zeit fiir den Ubergang von "ActualMode"
in "TargetMode"

ClearError

Bool

Léschen eines Fehlers im Gerat durch das Kommando
"Fehler 16schen" (S-0-0099).

Nach dem Léschen des Fehlers kann der Betrieb des
Funktionsbausteins wieder aufgenommen werden, indem
der Eingang "Enable" zurlickgesetzt und erneut gesetzt
wird.
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E/A-Typ Name Datentyp Beschreibung

Eingangsadresse der AT-Parameter aus der Hardware-Kon-
figuration fiir die Leistungsversorgung

VAR_OUTPUT Statusparameter mit folgenden Werten:

stinputDrive stStatusWord_cXD

InOperation Bool ® 0: Funktionsbaustein ist auBer Betrieb

® 1: Funktionsbaustein ist aktiv

Statusparameter mit folgenden Werten:

® O0:Kei
Error Bool 0: Kein Fehler

® 1: Fehler bei Funktionsbaustein-Ausfihrung aufge-
treten

An dem Ausgang "ErrorlD" wird im Falle eines Fehlers ein
Fehlercode fur den aktuell anstehenden Fehler des Funk-
tionsbausteins ausgegeben:

1000: Betriebsartenwahl-Eingang ist unglltig

ErrorlD Int 1001: Zielmodus-Eingabe ist unglltig
1002: Fehlermoduseingang ist ungiiltig

1003: Aktueller Modus ist in unbekanntem Zustand

1004: Zeitiiberschreitung beim Ubergang ("Actual-
Mode" —TargetMode)

Aktueller Zustand der State Maschine der Leistungsver-
sorgung

® 1 (MAINS_OFF): "Netz aus"
Die Leistungsversorgung ist nicht an das Netz ange-
schlossen. Wenn ein Ausgang zur Steuerung des Netz-
schiitzes vorhanden ist, ist das Netzschiitz ausge-
schaltet.

® 2 (DC_POWER_OFF): Das Netzschiitz ist eingeschaltet.
Das Laden des Zwischenkreises wurde noch nicht
gestartet

® 3 (DC_BUS_CHARGING): Der Ladevorgang des Zwi-
schenkreisspannung ist aktiv. Dieser Vorgang kann
bei Bedarf durch Andern des Eingangs "TargetMode"
unterbrochen werden.

ActualMode Int ® 4 (DC_DISCHARGING): Der Zwischenkreis wird ent-
laden. Dieser Vorgang kann bei Bedarf durch Andern
des Eingangs "TargetMode" unterbrochen werden.

® 5 (DC_BUS_CHARGED): Der Zwischenkreis wird auf
die Spitzenspannung des Netzes aufgeladen. Es ist
keine Betriebsart aktiv.

® 6 (OPERATION_MODE): Die gewahlte Betriebsart ist
aktiv.

® 7 (ERROR): Die Leistungsversorgung hat einen Fehler
erkannt, das Fehlerbit im Statuswort ist auf "1"
gesetzt und die entsprechende Fehlernummer steht in
S-0-0390.

® 99 (UNKNOWN_STATE): Das Statuswort der Leistungs-
versorgung entspricht keinem giltigen Zustand. Der
Fehler wird durch den Funktionsbaustein gemeldet
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E/A-Typ

Name

Datentyp Beschreibung

OperationMode- ® 1: Nebenbetriebsart 1 (S-0-1709.0.2)

Status

Aktueller Betriebsmodus des Versorgungsgerats / Leis-
tungsteils:

® 0: Hauptbetriebsart (S-0-1709.0.1)
Int
® 2: Nebenbetriebsart 2 (S-0-1709.0.3)
® 3: Nebenbetriebsart 3 (5-0-1709.0.4)

Tipp: Die aktuelle Betriebsart wird auch in dem Status-
wort der Leistungsversorgung angezeigt (S-0-1720.0.2).

PowerSupplyError Bool

Statusparameter mit folgenden Werten:
® 0: Kein Fehler

® 1: Ein interner Fehler in dem Versorgungsgerat / Leis-
tungsteil ist aufgetreten

PowerSupplyWarning |Bool

Statusparameter mit folgenden Werten:
® 0O: Keine Warnung

® 1: Eine interne Warnung in dem Versorgungsgerat /
Leistungsteil ist aufgetreten

ClearErrorAck Bool

Statusparameter mit folgenden Werten:
® 0: Der Befehl "Fehler |6schen" S—0-0099 wurde nicht
oder nicht erfolgreich ausgefiihrt

® 1: Der Befehl "Fehler l6schen" S-0-0099 wurde
erfolgreich ausgefihrt

DriveDiagnostic- Nummer der Diagnosemeldung aus "PowerSupplyError"

Number

Dint )
bzw. "PowerSupplyWarning"

stOutputDrive stControlWord_cXD

Ausgangsadresse der MDT-Parameter aus der Hardware-
Konfiguration fir die Leistungsversorgung

Legende:

*: Es kann eine widerspriichliche Kombination von Werten an "ErrorMode" und "TargetMode" geben. In solchen Féllen hat
"TargetMode" Vorrang vor "ErrorMode”, unabhangig vom Eingangswert (siehe auch nachfolgendes Beispiel).

R911420402, Ausgabe 01

Beispiel fiir eine widerspriichliche Kombination von Werten an "ErrorMode" und
"TargetMode":

Der aktuelle Modus (ActualMode) befindet sich im Fehlerzustand.
Der Zielmodus (TargetMode) ist "DC_POWER_OFF NO_DISCHARGE".
Der Fehlermodus (ErrorMode) ist "ERROR_TRANSITION_DISCHARGE".

—=Wenn die Leistungsversorgung den Fehlerzustand verlasst, dann verlangen
Zielmodus (TargetMode) und Fehlermodus (ErrorMode) folgendes:

e Der Zielmodus (TargetMode) verlangt, dass die Leistungsversorgung in den
Zustand "DC_POWER_OFF" ibergeht, ohne den Zwischenkreis zu entladen.

e Der Fehlermodus (ErrorMode) verlangt, dass die Leistungsversorgung den
Zwischenkreis entladt, bevor sie in den nachsten Zustand Ubergeht.

In dieser Situation hat der Zielmodus (TargetMode) Vorrang und die Leistungs-
versorgung wird in den Modus "DC_POWER_OFF" geschaltet, ohne den Zwi-
schenkreis zu entladen.

Siehe auch Firmware-Anwendungsbeschreibung "Versorger State Machine"
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Minimal-, Maximal- und Standardwerte der Eingange

Die Werte der Funktionsbaustein-Eingange werden kontinuierlich ibernommen.

Name Datentyp |Minimalwert |Maximalwert [Standardwert
Enable BOOL FALSE TRUE FALSE
TargetMode INT 1 6 1=MAINS_OFF_NO_DISCHARGE
OperationModeSelection |INT 1 4 1=Hauptbetriebsart (5-0-1709.0.1)
ErrorMode INT 1 2 1=ERROR_TRANSITION_NO_DISCHARGE
ClearError BOOL FALSE TRUE FALSE
Timeout TIME nicht defi- nicht defi- T#10s (10 Sekunden)

niert niert

Bosch Rexroth AG

Funktionsbeschreibung

Der Funktionsbaustein FB_PN_PowerSupply cXD ermdglicht die Steuerung von
ctrIX DRIVE Versorgungsgeraten und Leistungsteilen Gber PROFINET-Kommuni-
kation mit Siemens TIA SPS-CPUs der Serie S7-1200 und S7-1500.

Mit Hilfe des Funktionsbausteins FB_PN_PowerSupply cXD wird folgendes
ermoglicht:

interne Zustande des Gerats identifizieren

Ubergénge zwischen den State Machines des Gerits handhaben
den Betriebsmodus steuern

Fehler des Gerats l6schen

e Diagnoseinformationen des Gerats auslesen

Die Hauptfunktion des Funktionsbausteins FB_PN_PowerSupply_cXD besteht
darin, einen Ubergang der Leistungsversorgung in den angeforderten Zielmodus
durchzufihren.

Das Statuswort der Leistungsversorgung (S—0-1720.0.2) wird vom Funktions-
baustein verwendet, um den aktuellen Zustand der Leistungsversorgungs-State
Machine zu ermitteln. Der von der Leistungsversorgungs-State Machine zu errei-
chende Zielmodus muss am Eingang "TargetMode" ausgewahlt werden.

Die Zeit, die das Gerat bendétigt, um vom "ActualMode" in den "TargetMode"
zu gelangen, wird mit Hilfe der am Eingang "Timeout" eingestellten Zeit lber-
wacht. Wenn diese Zeit Uberschritten wird, wird ein Fehler generiert und die
Bearbeitung der State Machine wird angehalten.

Wenn der Freigabeeingang "Enable" des Funktionsteins zurlickgesetzt wird,
ermittelt der Funktionsbaustein den aktuellen Zustand der Leistungsversorgung
und entscheidet dann, ob es notwendig ist, die Leistungsversorgung in den
Zustand "DC_POWER_OFF" zu bringen.

Fehlerbehandlung

Der Funktionsbaustein kann durch ungiltige Eingaben oder durch das Ablaufen
der Timeout-Zeit in einen Fehlerzustand wechseln. In beiden Fallen meldet der
Funktionsbaustein einen Fehler und stoppt den Betrieb. Der Benutzer muss
die Fehlerursache beheben und dann den Eingang "Enable" zurlicksetzen und
erneut setzen, um den Betrieb des Funktionsblocks wieder aufzunehmen.

Wenn ein Fehler auftritt, wird dies an den Ausgang "Error" mit "TRUE" ange-
zeigt.

Im Falle eines Funktionsbausteinfehlers wird die Bearbeitung angehalten, bis
der Fehler behoben ist. Wenn das Gerat in den Fehlerzustand Utbergeht, ent-
scheiden die Werte an "ErrorMode" und "TargetMode" Uber den nachsten
unmittelbaren Zustand des Gerates. Die Ausgange "Error" und "ErrorID" liefern
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die notwendigen Informationen im Falle eines Funktionsbausteinfehlers. Die
Aktualisierung der Funktionsbaustein-Ausgange sind vom SPS-Task-Zyklus und
PROFINET-Zyklus abhangig.

Uber den Eingang "ClearError" wird die Mdglichkeit geboten, Fehler in dem
Gerat zu loschen. Durch eine steigende Flanke am Eingang "ClearError" wird
der Befehl "Fehler léschen" [C0500 (S—-0-0099)] ausgeldst. Der Status des
Befehls "Fehler [6schen" wird lber den Ausgang "ClearErrorAck" des Funktions-
bausteins zur Verfligung gestellt.

Die Diagnoseinformationen des Gerats werden kontinuierlich an den Ausgangen
"PowerSupplyError", "PowerSupplyWarning" und "DriveDiagnosticNumber"
aktualisiert.
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6 Beispielprogramm

Einleitung

Das im Package enthaltene Beispielprogramm gibt lhnen einen Einblick davon,
wie der Funktionsbaustein mit seinen jeweiligen Instanzen zu implementieren

ist.
“WDB4
"ME_
Powersupply_
DE_1"
%W132.0 WFB1
"Enable_FE" "ME_Fowersupph”
| | EN ENO
oo %UM18.0
In_Enable® — Enable “Out_
UMWZ InOperation —iINOperation”
*In_Targethdode” TargetMode W81
Errar =1 "Out_Error”
T
“In W20
OperationhModeSe  OperationMode ErrorlD — "Cut_ErroriD”
lection” i
Selection 22
URAWG "Out_
“In_Erroriiode” ErrorMode ActualMode — Actualiode”
WDa
*In_Tirmeout" Timeout ?'3“1"""24
Out_
w120 OperationMode OperaticnhodeSt
“In_ClearError® — ClearError Status atus”
PGB O
*In_InLADDR" i “WM26.0
| \ stinputDrive "out_
PowersupplyErr PowersupplyError
or—
W26 .1
"Out_
PowerSupplyWa PowerSupplyWarni
rning —ing”
WM26.2
"Out_
ClearErrorack —i ClearErrorack”
DriveDiagnostic “MD28
Mumber "Out_State”
PHDESD
stOutputDrive — ~In_OutLADDR"

Abb. 6: Aufruf des Funktionsbausteins
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Zielmodus "DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE " nach initialem Einschalten

Zu Beginn, wenn der ctrIX DRIVE an die SPS angeschlossen und eingeschaltet
ist, ist der Modus der Leistungsversorgung des ctrIX DRIVE standardmaBig
"MAINS_OFF".

Um den Modus der Leistungsversorgung Uber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie an "TargetMode" den
Wert far "DC_POWER_OFF _NO_DISCHARGE" ein, woraufhin der Funktionsbau-
stein die entsprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S-0-1720.0.1).
In diesem Schritt wird der bb-Kontakt geschlossen (S—-0-1720.0.1, Bit 12
"0"—"1").

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funktions-
bausteins: "MAINS_OFF" — "DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE ".

Gerdt Achse / Versorgung [1] default Achse [2] default IP Einstellungsn
Altive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung ADD13
: . = = : Bereit zur Leistungszuschaltung
Angezeigte Betriebsart <Aktive Betriebsart> ~ | ([ —
Leistungs- Achse © &
Bewequnasarenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigkeits- Wirksamer Wirksamer 0
Startup- Sollwert Geschwindigkeits-Sollwert 7{£ Momenten-/Kraft- Sollwert < SE:CI’!KIK:::Q
Modus 0.0000 | Utmin 0,0000] Usmin I % A Aieh
Halt [
Sollwertaufbereitung/ EoC AF Antrieb freigegeben
Betriebsart: Geschwindigkeits- Motomegelun
. : 715 gelung — N
Geschwindigkeitsregelun regelkreis T UM_ﬂEb i
a ~Qeberenaret - Freigabe
Drehmoment-/
- | J: . .
I Kraft-Bearenzungen B Leb':tr;;g Ab Antieh bersi
Akfuele istwerfe T
wene BB parametereditor X
Fosition
| 5-0-1720.0.1 -89 3 | = = Sicherheitstechnik
Fofungs: Geschwindigket = _Achse,"\u‘ersorgung [1] defav| “;f l_‘ m z 510
ik ati Name Power supply control: Control word -
ESTHOGE Y Beschleunigung Geber 1 PRy © freigegeben
Status QK K richt
Drehmoment / Kraft Min - \ih gelanll.l‘;n
Max -
Wert  0b0000.0000.0000.0000
Safe-OP
U - bb Betriebs- bb Betriebs- oM
=R ) | o0
Motor I I
Init M
PM Parametrierungsmodus
6 215.... | Grad I I
1/0 XG31.1 Statusmeldungen Geber 1 CM Korfigurationsmodus CH
(D in Referenz

Abb. 7: Modus "MAINS_OFF"
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Gerat Achse / Versorgung [1] default Achse [2] default IP Einstellungen
Aldive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung
Angezeigte Betriebsart <Aktive Betriebsart> ke

Bewequngsgrenzwerte

Max -

Wert  0b0001.0000.0000.0000

=
I

170 XG311 Statusmeldungen

ctrIX DRIVE 29/42
A0D13
Bereit zur Leistungszuschaltung
Leistungs- Achse ¢ &
YEersorgung
@ bbV-Kentakt
geschlossen
Antrieb
AH
AF Antreb freigegeben
— Antrieb .
I &} Freir;abe 2y
1B g || Ap Antrch bersi

Easv- Geschwindigkeits- Wirksamer Wirksamer
Startup- Sollwert Geschwindigkeits-Sollwert 7]5 Momenten-/Kraft- Sollwert
WModus 0,0000 | U/min 0,0000 | U/min I [ o=
Sollwertaufbereitung/ FOC
& hBﬁQi_ebksa_rt: I Geschwindigkeits- Motomeaslun
eschwindigkeitsregelun regelkreis Seloreaelng
a - qeberbehaftet -
Drehmoment-/
l Kraft-Begrenzungen
Aktuelle istwerte = ' .
Posttion
aon| 5-0-1720.0.1 -8 9E ‘ = = Sicherheitstechnik
Fihrungs- Geschwindigkeit & Ach;ef\ier;orglung [Hldjm “Tf ’_d| m g 510
ik ati Name Power supply control: Control wor: .
EELTE Beschleunigung Geber 1 PR © freigegeben
Status OK
Drehmoment / Kraft Min -

Betriebs- Betriebs- oM
bb pere bb “perer
¥ [
+ +
) PM
PM Parametrierungsmodus
A6 215.... | Grad : I
Geber 1 i cu
==0el L CM Korfigurationsmodus
(Jin Referenz

Abb. 8: Zielmodus "DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE " nach initialem Einschalten
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Umschalten von "DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE " in Zielmodus
"DC_BUS_CHARGED"

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von
"DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE" auf "DC_BUS_CHARGED" und visualisieren
wir die Anderung im ctrIX DRIVE mit ctrIX DRIVE Engineering.

Um den Modus der Leistungsversorgung Uuber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "TargetMode"
den Wert fir "DC_BUS_CHARGED" an, an dem der Funktionsbaustein die ent-
sprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S-0-1720.0.1)

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funktions-
bausteins: "DC_POWER_OFF" — "DC_BUS_CHARGING" — "DC_BUS_CHARGED".

Gerat Achse / Versorgung [1] defautt Achse [2] default IP Einstellungen
Aktive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung A3
Angezeigte Betriehsart <Altive Betriebsart> || L2 et
Leistungs- Achse Csl )
Bewegungsgrenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigkeits- Wirkisamer Wirkksamer .
Startup- Sollwert Geschwindigkeits-Sollwert Momenten-/Kraft- Sollwert (<] :2:"‘:‘&::::3
Modus 0.0000 | Usmin 0.0000 | Usmin I [ o0]w A Arted
Halt
Sollwertaufbereitung/ Foc AF  Artrieb freigegeben
Betrichsart: Geschwindigkeits- Motoregelun
Geschwindigkeitsregelun reqelkreis Hlotomedeung y Antrieb .
¢ Drehmoment-/ e ")Freigabe i
Lrall-Dedrenzungen .
I Kraft-Begrenzungen B L‘e;:trggg Ab Antich beret
Aktuele lstwerte = T K;
............ ]
fosion IDH 5-0-1720.0.1 -G QR|EE
& |Achse / Versorgung [1] defay ﬂ? |—| m z TR ECES
FEIhruljgsT Geschwindigksit Name Power supply contral: Control word i)
EILET Beschleunigung Geber 1 | Status 0K © freigegeben
Drehmoment / Kraft T - \f‘l gg:é‘::
Max -
Wert  0b0101.0000.0000.0000
Safe-OP
| A e
[ Peor ] 2 - -
LS ¥ 3
PM Parametierungsmodus il
E ¥ ¥
16 215.... | Grad i )
1/0 XG31.1 Statusmeldungen Geber 1 M Kofigurationsmodus CcH
(2 in Referenz

Abb. 9: Zielmodus "DC_BUS_CHARGED"

Leistungshereitschaft  Spannungsbersich

Unterspannungsschwelle
Zwischenkreis

aktuelle
ZFwischenkreisspannung

ey >

Yy

@ Leistungsbereit {Ab)

Achse belommt —_—
) Leistungsbereit LB
von der Leistungsversorgung Ubertragen

Statusmeldungen Versorgung Fehlemeaktion Zwischenkreis

Abb. 10: Zwischenkreisspannungsmessung (Zwischenkreis geladen)
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Umschalten von "DC_BUS_CHARGED" in Zielmodus "OPERATION_MODE"

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von "DC_BUS_CHARGED"
auf "OPERATION_MODE" und visualisieren wir die Anderung im ctrIX DRIVE mit
ctrIX DRIVE Engineering.
Um den Modus der Leistungsversorgung Ulber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "TargetMode"
den Wert fir "OPERATION_MODE" an, in den der Funktionsbaustein die ent-
sprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S-0-1720.0.1)

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funktions-

bausteins: "DC_BUS_CHARGED" — "OPERATION_MODE".

Gerat

Aktive Betriebsart

Achse / Versorgung [1] default

Achse [2] default

IP Einstellungen

| Geschwindigkeitsregelung

R911420402, Ausgabe 01

AD012
. . - . Stever- und Leish il betniebsbereit
Angezeigte Betriebsart <Altive Betriebsart> = u
Leistungs- Achse (i
Bewegunasarenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigheits- Wirksamer Wirksamer .
Startup- Sallwert Geschwindigkeits-Sollwert Momenten-/Kraft- Sollwert (<] :Z:d'fﬁ:::g
Modus 0.0000 | U/min 0,0000 | U/min % AH Antrieb
I Halt
Sollwertaufbereitung/ FOC AF Antrieb freigegeben
Betriebsart Geschwindigkeits- A Motoregelun -
LaESCWINdIgREIISTEGEUn [ 3 i
Geschwindigkeitsregelun regelkreis -AJeberbehaﬂet- Uﬂntneb i
a Dreh i —gsnemendnet - Freigabe
rehmoment-
Lrait-Degrenzungen . ;
I Kraft-Begrenzungen Ab Aticb beret
Aktuele lstwerte BB parametereditor F
,,,,,,,,,,,, e
foaton IDN $-0-1720.0.1 B QR|SE
& |Achse / Versorgung [1] defay ﬂf |—| m z FRISTZECET
FEIhI'UI.TgST Geschwindighsit Name Power supply control: Control word il
L LET Beschleunigung Geber 1 | Status 0K © freigegeben
Drehmomet / Keaft | M [y EEED
= | geladen
Wert  0b1101.0000.0000.0000
Safe-OP
- Betriebs- Betriehs- oM
|_rece | 2 o L
i Matar ¥ L]
Init + * =
PM Parametieungsmodus
) ¥ ¥
| 16 215, | Grad + 1
/0 XG31.1 Statusmeldunaen Geber 1 CM Konfigurationsmodus CM
(O in Referenz
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Umschalten von "OPERATION_MODE" in Zielmodus "DC_POWER_OFF" und Zwi-
schenkreis nicht geladen

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von "OPERATION_MODE"
auf "DC_POWER_OFF" und visualisieren wir die Anderung im ctrIX DRIVE mit
ctrIX DRIVE Engineering.

Um den Modus der Leistungsversorgung Uuber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "Target-
Mode" den Wert fiir "DC_POWER_OFF _NO _DISCHARGE" an, woraufhin der
Funktionsbaustein die entsprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S—0-
1720.0.1).

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funktions-
bausteins: "OPERATION_MODE" — "DC_POWER_OFF" und Zwischenkreis nicht

geladen.
Gerdt Achse / Versorgung [1] default Achse [2] default IP Einstelungen
Akiive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung 3
. . . . Bereit zur Leistungszuschaltung
Angezeigte Betriebsart <Aktive Betriebsart> = AL
Leistungs- Achse © &
Bewequngsgrenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigheits- Wirksamer Wirksamer 1
Startup- Sallwert Geschwindigkeits-Sollwert Momenten-/Kraft- Sollwert (6] :::m’(l‘::::
Modus 00000 | Usmin 00000 | Urin I [ oo Ay At
Halt [
Sollwertaufbereitung/ FOC AF  Antrich freigegeben
Betriebsart: Geschwindigkeits- Motomegelun
Geschwindigkeitsregelun reelreis e ~ Antrieb A
a - geberbehaftet - O Feige W
Drehmoment-/
- i . .
I Kraft-Beagrenzungen LB Leb|:tr:;g Al Antrieb bersit
Aktuele lstwerte = i
Position
IDN 5-0-1720.0.1 -8 e B | = = Sicherheitstechnik
— Geschwindigket & |Achse / Versorgung [1] defa | iy 7] 57 2 s10
kommunikation Beschleunigung Geber 1 Name Power supply contral: Contral waord @ freigegeben
Status OK
Drehmoment // Kraft Min
Max -
Wert  0b0007.0000.0000.0000
Safe-OF
a bb Betriebs- bb Betriebs- oM
[Peor ] = =
[ 1
Int - £ BN
PM Parametrienungsmodus
A6.215....| Grad I I
10 XG31.1 Statusmeldungen Geber 1 CM Konfigurationsmodus &l
(D in Referanz

Abb. 11: Zielmodus "DC_POWER_OFF" und Zwischenkreis nicht entladen
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Leistungshereitschaft  Spannungsbersich

Unterspannungsschwelle
aktuelle Zwischenkreis

Zwischenkreisspannung
may >

vy

@ Leistungsbereit (Ab)

Achse bekommt —_—
) Leistungsbereit LB
von der Leistungsversorgung dbertragen

Statusmeldungen Versorgung

Fehlemeaktion Zwischenkreis

Abb. 12: Zwischenkreisspannungsmessung (Zwischenkreis geladen)
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Umschalten von "OPERATION_MODE" in Zielmodus
"DC_POWER_OFF_DISCHARGE"

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von "OPERATION_MODE"
auf "DC_POWER_OFF_DISCHARGE" und visualisieren wir die Anderung im ctrlX
DRIVE mit ctrIX DRIVE Engineering.

Um den Modus der Leistungsversorgung Uuber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "TargetMode"
den Wert fliir "DC_POWER_OFF _DISCHARGE" an, woraufhin der Funktionsbau-
stein die entsprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S-0-1720.0.1).

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des
Funktionsbausteins: "OPERATION_MODE" — "DC_BUS_DISCHARGING" —
"DC_POWER_OFF" und Zwischenkreis entladen.

Gerdt Achse / Versorgung [1] default Achse [2] default IP Einstelungen
Akiive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung 3
. . . . Bereit zur Leistungszuschaltung
Angezeigte Betriebsart <Aktive Betriebsart> = AL
Leistungs- Achse © &
Bewequngsgrenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigheits- Wirksamer Wirksamer 1
Startup- Sallwert Geschwindigkeits-Sollwert Momenten-/Kraft- Sollwert (6] :::m’(l‘::::
Modus 00000 | Usmin 00000 | Urin I [ oo Ay At
Halt [
Sollwertaufbereitung/ FOC AF  Antrich freigegeben
Betriebsart: Geschwindigkeits- Motomegelun
Geschwindigkeitsregelun reelreis e ~ Antrieb A
a - geberbehaftet - O Feige W
Drehmoment-/
- i . .
I Kraft-Beagrenzungen LB Leb|:tr:;g Al Antrieb bersit
Aktuele lstwerte = i
Position
ALN) 5-0-1720.0.1 893 | == Sicherheitstechnil
— Geschwindigket & |Achse / Versorgung [1] defa | iy 7] 57 2 sTo
kommunikation Beschleunigung Geber 1 Name Power supply contral: Contral waord @ freigegeben
Status OK
Drehmoment // Kraft Min
Max -
Wert  0b0007.0000.0000.0000
Safe-OF
a bb Betriebs- bb Betriebs- oM
[Peor ] = =
¥ L]
Int - £ BN
PM Parametrienungsmodus
A6.215....| Grad I I
/0 ¥G31.1 Statusmeldunaen Geber 1 CM Korfigurationsmodus Eh
(D in Referanz

Abb. 13: Zielmodus "DC_POWER_OFF" und Zwischenkreis entladen

Bosch Rexroth AG R911420402, Ausgabe 01



R911420402, Ausgabe 01

ctrIX DRIVE 35/42

Leistungsberstschaft  Spannungsbereich

Unterspannungsschwelle
aktuele Zwischenkreis
Zwischenkreisspannung

T >

A

Achsze bekommt ————=

() Leistungsbereit LB
van der Leistungsversorgung Obertragen
Statusmeldungen Versorgung

() Leistungsbersit {Ab)

Fehlemeaktion Zwischenkreis

Abb. 14: Zwischenkreisspannungsmessung (Zwischenkreis entladen)
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Umschalten von "OPERATION_MODE" in Zielmodus "MAINS_OFF" und Zwi-
schenkreis geladen

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von "OPERATION_MODE"
auf "MAINS_OFF" und Zwischenkreis geladen und visualisieren wir die Ande-
rung im ctrIX DRIVE mit ctrIX DRIVE Engineering.

Um den Modus der Leistungsversorgung Uuber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "TargetMode"
den Wert fiir "MAINS_OFF" an, woraufhin der Funktionsbaustein die entsprech-
enden Daten in das Steuerwort schreibt (S-0-1720.0.1).

Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funk-
tionsbausteins: "OPERATION_MODE" — "DC_POWER_OFF_NO_DISCHARGE" —
"MAINS_OFF" und Zwischenkreis geladen.

Gerat Achse / Versorgung [1] default Achse [2] default IP Einstellungen
Aktive Betriebsart | Geschwindigkeitsregelung ADDI3
. _ . . Bereit zur Leistungszuschaltung
Angezeigte Betriebsart <Aklive Betriebsart> | (L -
Leistungs- Achse Lall >}
Bewequnasarenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigheits- Wirksamer Wirksamer L
Startup- Sollwert Geschwindigkeits-Sollwert 7{5 Momenten-/Kraft- Sollwert Q ZZ:d‘KI‘:::eﬁ
Modus 0,0000 | Umin 0,0000 | U/min I [ o0l A Artie
Hatt [
Sollwertaufbereitung/ Foc AF  Antrieb freigegsben
Betriebsart: Geschwindigkeits- Molnaegeim
. : 715 gelung — N
Geschwindigkeitsregelun regekreis - aeberbshaftet - UMHEb i
a ~gebemenatet - Freigabe
Drebmoment-/
-Bea g ) .
I Kraft-Bearenzungen LB Leb|:tr§;g Ab Antich bersi
Aktuele istwert i
wene EH parametereditor X
Fosition
IDN 5-0-1720.0.1 -8 93 | == Sicherheitstechnik
— Geschwindigkeit & |Achse /[ Versorgung [1] defar ﬁ( =l Z sTo
kommunikation Beschieurigung Geber 1 Name Power supply control: Contral word ©) freigegeben
Status QK ZK nicht
Drehmoment / Kraft Min - \ih gel:r‘.lcen
Max -
Wert  0b0000.0000.0000.0000
Safe-OP
L < bb Betriebs- bb Betriebs- oM
= 2 = [
] Motor I I
PM Parametrierungsmodus il
16215,... | Grad I I
10 ¥G31.1 Statusmeldungen Geber 1 M Korfigurationsmodus CM
(2 in Referenz

Abb. 15: Zielmodus "MAINS_OFF" und Zwischenkreis geladen
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Leistungshereitschaft  Spannungsbersich

Unterspannungsschwelle
aktuelle Zwischenkreis

Zwischenkreisspannung
may >

vy

@ Leistungsbereit (Ab)

Achse bekommt —_—
) Leistungsbereit LB
von der Leistungsversorgung dbertragen

Statusmeldungen Versorgung

Fehlemeaktion Zwischenkreis

Abb. 16: Zwischenkreisspannungsmessung (Zwischenkreis geladen)
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Umschalten von "OPERATION_MODE" in Zielmodus "MAINS_OFF" und Zwi-
schenkreis entladen

Andern wir nun den Modus der Leistungsversorgung von "OPERATION_MODE"
auf "MAINS_OFF" und Zwischenkreis entladen und visualisieren wir die Ande-
rung im ctrIX DRIVE mit ctrIX DRIVE Engineering.

Um den Modus der Leistungsversorgung Uuber den Funktionsbaustein zu
andern, verwenden Sie das Tag "TargetMode". Geben Sie am Tag "TargetMode"
den Wert fir (MAINS_OFF DISCHARGE) an, woraufhin der Funktionsbaustein
die entsprechenden Daten in das Steuerwort schreibt (S—0-1720.0.1).
Uberpriifen Sie den aktuellen Zustand am Ausgang "ActualMode" des Funk-
tionsbausteins: "OPERATION_MODE" — "DC_POWER_OFF_DISCHARGE" —
"MAINS_OFF" und Zwischenkreis entladen.

Gerat Achse / Versorgung [1] defautt Achse [2] default IP Einstellungen
Ative Betricbsart | Geschwindigkeitsregelung ADD13
: . = N Bereit zur Leistungszuschaltung
Angezeigte Betriebsart <Aklive Betriebsart> | (L -
Leistungs- Achse % @
Bewegqungsarenzwerte versorgung
Easy- Geschwindigheits- Wirksamer Wirksamer L
Startup- Sollwert Geschwindigkeits-Sollwert 7{5 Momenten-/Kraft- Sollwert Q ZZ:d‘KI‘:::eﬁ
Nodus 0,0000 | Umin 00000 | U/min I [ o0l A rineb
Hatt [
Sollwertaufbereitung! o AF Artrieb freigegeben
Betriebsart: Geschwindigkeits- Motomegeiun
. : 7]5 gelung — N
Geschwindigkeitsregelun regelkreis - ebebehafiet Q Artrieb )
a ~gebemenatet - Freigabe
Drebmoment-/
Lralt-Dedrenzungen . .
I Kraft-Bearenzungen LB Le;:t;;g Ab Antiieb bersit
Aktuele istwert i
wene EH parametereditor X
Fosition
IDN 5-0-1720.0.1 -8 9B | = = Sicherheitstechnik
— Geschwindigket & |Achse / Versorgung [1] defay ﬁ( l_‘ m Z sTO
e Name Power supply control: Contral word i
kommunikation Beschleunigung Geber 1 FRly @ freigegeben
Status OK ZK nicht
Drehmoment / Kraft Min - \ih gel:r‘.lcen
Max -
Wert  0b0000.0000.0000.0000

-_Saf 0P
- H o bb Betriebs- bb Betriebs- oM
=a ) il ol
e T ;
[ = ] _ P
PM Parametrierungsmodus
16 215.... | Grad I I
1/0 XG31.1 Statusmeldungen Geber 1 CM Konfigurationsmodus CM
(2 in Referenz

Abb. 17: Zielmodus "MAINS_OFF" und Zwischenkreis entladen
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Leistungsberstschaft  Spannungsbereich

Unterspannungsschwelle
aktuele Zwischenkreis
Zwischenkreisspannung

T >
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() Leistungsbereit LB
van der Leistungsversorgung Obertragen
Statusmeldungen Versorgung
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Fehlemeaktion Zwischenkreis

Abb. 18: Zwischenkreisspannungsmessung (Zwischenkreis entladen)
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